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La present e invention concerne une prothese ortho- 
pedique coraprenant un moyen d 'actionnement utilisant le corps 
comme source d f £nergie. 

La plupart des protheses orthopediques cbmportent des 
m^canismes dont le fonctionnement n6cessite un apport d'energie. 
Cet apport d'6nergie provient soit d'une source d'£nergie inde- 
pendante du corps portant la prothese - dissoci<§e ou combine a 
la prothese- soit du corps lui-mtoe. Dans ce deuxieme type, 
l'£nergie est prelevSe a u niveau du contact de la prothese avec 
le corps. L'un des inconv6nients de ce deuxieme type de syst ernes 
existants reside dans le fait que c 1 est une partie du corps dimi- 
nuee accidentellement ou atrophied qui fournit le travail n6ce s - 
saire au bon fonctionnement de la prothese. 

La.pr6sente invention entend rem6dier & cet inconve- 
nient en pro£osant une prothese dont tout ou partie des m6canis- 
mes sont actionn6s par un systeme pr£levant l'e*nergie qui lui est 
n£cessaire sur le corps humain £ un endroit s£par6 de la partie 
qui porte l a prothese. cette prothese pr^sente l'avantage de 
d£charger la partie diminu£e du corps d'un travail qui peut con- 
duire a sa fatigue voire a sa deterioration. 

A cet effet, 1* invention a pour objet une prothese 
orthop£dique conprenant un moyen d ' act ionn erne nt dans laquelle 
ce moyen d'actionnement est constitue par un organe atteie sous 
un membre inferienxr du corps portant la prothese et susceptible 
de se de^placer par rapport h ce raexnbre sous 1' action du poids 
du corps, par un r£cepteur du mouvement dudit organe place au 
xnoins k proximity de la prothese et par un element de transmis- 
sion du mouvement dudit organe audit r^cepteur le long d'un 
guide souple attendant entre eux. 

Dans un premier mode de realisation de 1« invent ion 
1' organs susdit est une parol d'une vessie deformable susceptible 
d'entrfir en contact avec le sol f le guide susdit etant un tube 
souple tandis que l a €14ment de tansmission est un fluide remplis- 
sant la vessie et le tube et que le r^cepteur de mouvement est 
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un recepteur hydraulique. 

Dans un second mode de realisation 1 'organe susdit 
est un poussoir relie & un cable souple const it uant I ' element de 
transmission du poussoir a un recepteur mecanique de c e mouvement 
au travers d'une gaine egalement souple. 

Une application particuli&re de l a prothese selon 
1 -invention est une jambe artificielle. L'organe susdit est alors 
attele sous la seconde jambe et le guide remonte le long de cette 
seconde jambe pour atteindre le recepteur de l a prothese. 

Dans le cas d'une seconde jambe saine, l'organe susdit 
est dispose au niveau de l a semelle de l a chaussure portee par 
cette jambe. 

Dans le cas d'une seconde jambe artificielle, l'organe 
est alors incorpore dans l'extreraite de cette seconde jambe. 

L' invent ion sera mieux comprise au cours de l a des- 
cription donnee ci-apr&s a titre d'exemple purement indicatif et 
non limitatif qui permettra de dSgager les avantages et le g 
caracteristiques secondaires. 

II sera fait reference au dessin annexe qui est une 
vue sch£matigue d'une prothese selon 1' invention. 

Sur cette figure, on voit de roani&re schSmatique les 
membres inferieurs d'un corps humain dont l'un 1 est pourvu d'une 
prothese 2 et 1' autre 3 est sain . On a represents au niveau de 
la prothese 2 un appareil recepteur 4 susceptible d'emmagas iner 
de l'energie sous une forme quelconque ou de transformer cette 
energie e n deplacement . ce recepteur est dispose dans ou a proxi- 
mite de la prothese et peut 6tre constitue par un dispositif neces- 
saire au fonctionnement de cette prothese. ce recepteur, dans le 
cas de l a figure est hydraulique - par exemple un verin - et est 
relie par un tube souple 5 a une vessie deformable 6 placee sous 
la chaussure portee par la jambe valide 3. cette vessie 6 peut 
etre constitute par une poche souple inserree dans la semelle de 
la chaussure et dont uhe paroi est susceptible d'etre au contact 
du sol. cette poche est ains.i aplatie entre l a plante du pied et 
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le sol guand le poids du corps est porte par la jambe 3. On pout 
egalement imaginer sans sortir du cadre de 1 'invention que l a 
vessie deformable 6 est en fait une chambre rigide fermco a " 
l'extdrieur de la chaussure par une paroi susceptible de coulisse 
dans cette chambre. 

Lorsque dans la marche le poids du corps est balance 
sur la jambe 3, l a vessie est soumise a ce poids et le fluide 
qu'elle contient est chasse dans le tube 5 en direction du recep- 
teur 4. Ce recepteur 4 'off re une resistance au emplacement du 
fluide qui monte en pression jusqu'a vaincre cette resistance. 
L' experience a montre que pour un corps humain moyen on peut 
obtenir au niveau de 1 'entree du recepteur un travail de 1'ordre 
de 5 joules # 

Un tel recepteur peut etre utilise pour actionner ou 
arraer des m£canismes internes & la prothese afin d'en assurer 
un meilleur fonct ionnement . On peut citer & titre d'exemple de 
recepteur un systeme de cylindre -piston, un accumulateur de 
fluide sous pression, un moteur pressostat ique 

Dans une variante mecanique de realisation de 1 • inven- 
tion non representee, la vessie susdite est remplacee par un 
poussoir susceptible de coulisser dans un support attele sous 1 'un 
des membres inf£rieurs du corps, ce poussoir est relid h un recep- 
teur mecanique du genre systeme de levier ou ressort par un cable 
circulant dans une gaine qui s^tend entre le poussoir et le ressort 
Le poussoir peut etre realise sous la forme d'une pddale articulee 
k la semelle d'une chaussure. Lorsque le pied entre en contact wee 
le sol, le poussoir coulisse et se retracte dans son support et 
transmet son mouvement au cable qui iui est attele, lequel com- 
munique ce mouvement au recepteur mecanique afin, par exemple, 
d'armer un jeii de levier ou un systeme elastique. 

t, 1 effort traTSmis depend dans cette variante egalement 
de la resistance qu'offre le recepteur au deplacemc-nt du cable et 
sa limite maximale est fonction du poids de l'individu. 

L'un des principaux avantages de 1* invent- ion reside 
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dans le fait gu'elle permet de recueiHir de i'enorgie pour o.~cien- 
ner une prothese resultant de 1 ' uti lisation avantageuse yoids 
du corps sans demander ce corps un travail icuaculuire supple- 
rrentaire important. En effet, dans I'exemple de realisation decrit 
le travail -supplement aire requis revient a elever de quelques 
millimetres le corps au moyen d'une jambe valide. on voit done que 
ce travail supplemental est, grace a 1 'invention, fourni au 
moyen d ■ un organs different de l'organe mutile et genfiralement sain 
et qui peut le fournir sans fatigue excessive cequi evito que 
l'organe mutile fournisse seul le travail necessaire a tout ou 
partie du f onctionnement de l a prothese. 

Dans une application particuli&re de 1 'invention 
concernant notamment un indiyidu aropute des deux jambes. on peul. 
disposer sous chacune des jambes artif icielles une vessie ou un 
poussoir selon 1 'invention, le travail supplemental^ h fournir 
par le corps pour actionner success ivement le s m6canisme s des deux 
protheses fit ant rfiparti sur une grande quantite de muscles des 
cuisses et du tronc fivitant ainsi la fatigue excessive de s organes 
amputfis proprement dits . 

L' invention pent figalement s'appliquer a de s protheses 
de membres supfirieurs, de machoire et de sustentation de la 
colonne vert fibr ale. 1 'finergie fit ant toujours recueillie au niveau 
du contact d'un roemfore inffirieur ave c le sol. 

L' invention trouve une application intfireysante dans . 
le domair.e de 1 'orthopedie. 

Elle n'est pas limitfie a la description qui vient d'e n 
et.re donnfie mais couvre au contraire toutes les vaii--int.es qui 
pourraient lui etre apportfies sans sortir de son cadre ni de SO n 
esprit. 
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REVENDICATIONS 



1. Prothese orthoptdique comprenant un moyen d'action- 
nement, caracterisee en ce que C e moyen d f actionnement est cons- 
titu6 par un organe attele sous un membre infer ieur du corps 
port ant la prothese et susceptible de ae deplacer par rapport h 

ce membre sous 1' act ion du poids du corps, par un recepteur du 
mouvement dudit organe place au raoins & proximite de la prothese r 
et par un element de transmission du mouvement dudit organe audit 
recepteur le long d'un guide souple s'£tendant entre eux. 

2. Prothese orthop^dique selon la revendication 1, 
caracterisee en ce que I'organe susdit est une parol d'une vessie 
d6formable susceptible d'entrer en contact avec le sol, le guide 
susdit etant un tube souple tandis que !• Element de transmission 
est un fluide reraplissant la vessie et le tube et que le recepteur 
de mouvement est tin recepteur hydraulique. 

3. Prothese orthoptdique selon la revendication 1, 
caracterisee en ce que 1' organe susdit est un poussoir relig & 

un cSble souple const ituant 1' Element de transmission du mouvement 
du poussoir & un recepteur mecanique de ce mouvement au travers 
d'une gaine egalement souple. 

4. Prothese orthoptdique selon l'une quelconque des 
revendications pr^e6dentes, caracterisee en ce qu'elle est cons- 
titute par une jambe artificielle et en ce que I'organe susdit 
est attelg sous la seconde jambe, le guide susdit remontant le 
long de cette seconde jambe pour atteindre le recepteur de la 
prothese. 

5. Prothese orthop£digue selon la revendication 4, 
caract&risee en ce que I'organe susdit est dispose au niveau 
d'une semelle de chaussure ported par la seconde jambe. 

6. Prc^hese orthoptdique selon la revendication 4, 
caracterisee en ce que I'organe susdit est incorpor6 dans l 1 extre- 
mity de la seconde jambe qui est artificielle. 
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